Betterave : Désherbage localisé
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° » Localisation des herbicides
p — L’application d’herbicides en localisé permetden’ | nt er veni
o sur le rang de betteraves, soit environ le 1/3 de |la surface.
[ _ , cay N .
. — 2 buses pulveérisent la bouillie a environ 20 cm du sol.
[ _
. — Lestroncons de rampe sont auto-guides par une roue de jauge
. qui sult [a trace faite au moment du semis par une dent.
|
. Ce systeme permet d'intervenir sur un multiple de semoirs tout en
° garantissant le bon positionnement des buses.
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o — Compl éte par des passages d,ee bi n
S principe assure un desherbage efficace et permet une réduction
. des 2/ 3 de I|!1FT herbici de
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,' Figure 1 : Rampe de localisation SOPEMA

3 fois 12 rangs autoguidee
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Figure 2 : Bineuse autoguidée par camera
Carré 12 rangs
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